Вопросы по теоретической механике.
1. Способы задания движения точки. Траектория точки.

2. Теорема об изменении кинетической энергии системы в дифференциальной форме.

3. Скорость точки как вектор.

4. Обобщённые силы и правило их вычисления.

5. Ускорение точки как вектор.

6. Теорема о движении центра масс системы.

7. Касательное и нормальное ускорения точки.

8. Теорема об изменении количества движения системы.

9. Законы механики Галилея-Ньютона.

10. Угловая скорость и угловое ускорение тела, вращающегося вокруг неподвижной оси.

11. 1-я и 2-я задачи динамики точки.
12. Вычисление скоростей и ускорений точек тела, вращающегося вокруг неподвижной оси.

13. Решение первой осевой задачи динамики точки методом кинетостатики.
14. Векторная формула для скорости точки тела, вращающегося вокруг неподвижной оси.

15. Кинетический момент твёрдого тела, вращающегося вокруг неподвижной оси.

16. Теорема о проекциях скоростей двух точек плоской фигуры.

17. Кинетическая энергия тела при поступательном движении и при его вращении вокруг неподвижной оси.

18. Определение плоского движения точки.

19. Кинетическая энергия тела при плоском движении.

20. Независимость угловой скорости плоской фигуры от вектора полюса.
21. Механическая система. Классификация сил, действующих на точки системы.

22. Дифференциальные уравнения плоского движения твёрдого тела.

23. Основное свойство внутренних сил системы.
24. Прямолинейные свободные незатухающие колебания материальной точки.

25. Моменты силы относительно точки как вектор.

26. Затухающие колебания материальной точки.

27. Вынужденные колебания материальной точки при гармонической возмущающей силе.

28. Момент силы относительно точки как алгебраическая величина.

29. Явление резонанса. Условия возникновения резонанса.

30. Момент силы относительно оси.

31. Теорема об изменении кинетической энергии системы в конечной форме.
32. Уравнения равновесия тела под действием плоской системы сил.
33. Уравнения Лагранжа 2 рода.

34. Связи между моментом силы относительно оси и моментом той же силы относительно точки на этой оси.

35. Связи и их реакции.

36. Мгновенный центр скоростей плоской фигуры.

37. Возможные перемещения точек несвободной механической системы.
38. Поступательное движение твёрдого тела. Скорости и ускорения точек тела, движущегося поступательно.

39. Принцип возможных перемещений.

40. Определение радиуса кривизны траектории точки по уравнениям её движения.

41. Идеальные связи. Аналитическое условие идеальности связи.
42. Теорема об изменении кинетического момента системы.

43. Обобщенные координаты. Обобщённые скорости.

44. Определение скоростей точек плоской фигуры с помощью мгновенного центра скоростей.

45. Метод кинетостатики. Уравнения кинетостатики механической системы.
46. Соотношение между скоростями двух точек плоской фигуры.

47. Проекция силы на ось и на плоскость.

48. Скорость точки при естественном задании её движения.

49. Собственные колебания системы с одной степенью свободы. Изохронность собственных колебаний.

50. Уравнения равновесия системы. Необходимые условия равновесия системы под действием 2-х сил.
51. Дифференциальное уравнение вращения твёрдого тела вокруг неподвижной оси.

52. Уравнения статики механической системы.

53. Потенциальная энергия консервативной системы. Закон сохранения полной механической энергии.

54. Мгновенный центр скоростей плоской фигуры. Примеры определения его положения.

55. Элементарная работа силы. Примеры вычисления элементарной работы сил в частных случаях.

56. Мгновенно-поступательное движение плоской фигуры.

57. Принцип возможных перемещений для консервативной системы.

58. Равновесие при наличии сил трения.
